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「防災および災害対応のためのロボット技術」

「+%6 活用による建設生産性の向上について」

淺 間 一（*CLKOG #5#/#）

���� 年東京大学大学院工学系研究科修士課程修了。���� 年理化学研究
所研究員補。同研究員、副主任研究員等を経て、���� 年東京大学人工物
工学研究センター教授。���� 年同大学院工学系研究科教授。
サービスロボティクス、自律分散・空間知能化、移動知・脳内身体表現、サ
ービス工学の研究、および災害対応ロボットの社会実装、福島原発廃止措置
のためのロボット技術導入の活動等に従事。���� 年日本ロボット学会功
労賞等多数受賞。

��月 ��日（水）�����～�����

５００ &3' 入場無料（��� 単位）
土木学会
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