
18 名

第8回Premium所内研修会報告書

講演内容

①山岳トンネル無人化施工の概要説明と開発状況
・トンネル施工の各機械・設備の無人化・自動化技術を組合わせた遠隔施工システムを構築
・Tunnel Remote Operation SystemをTunnel RemOS（トンネル・リモス）として開発中
②Tunnel RemOS-WL（トンネル・リモス　ホイールローダー）の取組み状況
・遠隔操作システム，映像・制御信号通信システム，安全走行管理システムの説明
③Tunnel RemOSのその他要素技術の紹介
・自由断面掘削機掘削支援システム，掘削形状モニタリングシステム，覆工コンクリート自動化施工システム
等の紹介

整理番号

テーマ 山岳トンネルの無人化施工への取り組み

研修会次第

場所

講師

日時

一般財団法人 先端建設技術センター　大会議室    WEB併用講演方式（Microsoft Teams）

令和3年1月19日（火） 13:30～15:00

西松建設株式会社　技術研究所　主席研究員　山下　雅之　様

参加者

【参考】

URL

山岳トンネル工事におけるホイールローダー遠隔操作システムを開発

https://www.nishimatsu.co.jp/news/news.php?no=Mzgx&icon=44GK55+l44KJ44Gb

講師： 山下 雅之 様 研修状況

【研修会資料より抜粋】


